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放送・通信 物流現場の自動化を実現できるピッキングシステム

代表図

ロボットハンドにて物流現場における自動化
を実現できるピッキングシステム

記憶手段に記憶されているピッキング対象物の
基準三次元形状と、計測装置によって計測された
所定の対象物の三次元形状とを照合手段にして
照合し、その照合結果が、予め定められた範囲外
であれば、計測装置によって計測された所定の対
象物の三次元形状を基準三次元形状として記憶
手段に記憶するよう促す記憶推奨手段を備えてい
る。記憶手段に記憶されていないものは、自動で
判別し、追加で記憶できるので、従来のように、全
てのピッキング対象物の３次元形状を予め記憶手
段に記憶させておく必要がなくなる。よって、物流
現場における自動化を実現できる。



応用の可能性
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応用の可能性/活用企業例/最新動向

本ページの情報は2020年10月時点において事務局が調査を行った結果に基づきます。

KyotoRobotics株式会社の本発明に関する最新動向

応用の可能性

・物流

・工場

など

本技術の活用が見込める企業の一例

・KyotoRobotics株式会社のホームページ（ https://www.kyotorobotics.co.jp/index.html ）には、関連製品は
見受けられるが、本件特許に関連する情報は見受けられない。

・農業・漁業

・JA三井リース株式会社

・全国農業協同組合連合会

・日本通運株式会社

・関西カーゴトランス株式会社

・佐川グローバルロジスティクス株式会社

・福山通運株式会社

・ヤマト運輸株式会社

・株式会社ニチレイロジグループ

・株式会社ミスミグループ本社

・全国漁業協同組合連合会

・アスクル株式会社

・トラスコ中山株式会社

・セイコーホールディングス株式会社

・株式会社大塚商会

・カシオ計算機株式会社

・シチズン時計株式会社

など

https://www.kyotorobotics.co.jp/index.html

